附件：2
	设备名称
	大视野植物CT

	主要技术参数
	1 	1、运动伺服结构
2 	1.1植物扫描，为保证成像质量，本机采用X光管和探测器运动，而植物不动的扫描方式；
3 	★1.2运动伺服系统，采用龙门式双直线导轨上下行走，并旋转的结构；
4 	1.3双立柱对称受力和静态状态下旋转扫描，保持长期精度稳定，具有良好的动态响应特征；同时采用集电环结构，使运动伺服系统可以支持数据采集系统进行超360°连续旋转，并同时上下移动，可形成螺旋连续扫描，或任意指定位置的扫描。配备光学定标系统，方便植物定位；
5 	1.4系统参数
6 	1.4.1龙门间距行程：≥600/1000mm；
7 	1.4.2扫描仪的行程距离：0-1500mm；
8 	★1.4.3扫描仪的旋转范围行程：无限制连续旋转deg.；
9 	▲1.4.4扫描仪的步进速度：≥2000 mm/min；
10 	▲1.4.5扫描仪的旋转速度：≥5 rpm/min；
11 	★1.4.6扫描仪的步进距离精度：≤0.04 mm；
12 	★1.4.7重复定位精度：≤0.04 mm；
13 	★1.4.8扫描仪旋转平面度精度：≤0.04 mm；
14 	1.4.9电源容量：≥8KVA；
15 	1.4.10外形尺寸（长×宽×高）：≥～3100×2540×2800 mm。
16 	"1.5系统配置
1.5.1CNC控制器1个；
1.5.2机床面板单元1个；
1.5.3扫描仪机构旋转轴伺服电机1个；
1.5.4扫描仪上下行走伺服电机2个；
1.5.5直线导轨4个；
1.5.6滚珠丝杠2个；
1.5.7丝杠轴承4个；
1.5.8双膜片联轴器2个；
1.5.9旋转减速机1个；
1.5.10升降减速机2个；
1.5.11电器元件3个；
1.5.12伺服变压器1个。"
17 	2、成像系统
18 	2.1采用无线传输系统，可对植物任意指定位置进行扫描，或进行螺旋连续扫描，形成完整的大视野3D图像。
19 	2.2X射线系统参数
20 	X射线管
21 	2.2.1焦点：0.3mm-0.6mm；
22 	2.2.2阳极转速：≥3000/分；
23 	2.2.3输入功率：5KW – 17KW；
24 	2.2.4阳极直径：≥64mm ；
25 	2.2.5阳极材料：RTM；
26 	▲2.2.6阳极角：≥10˚ ；
27 	2.2.7辐射场：70cm：25cm – 100cm：35cm   ；
28 	2.2.8固有滤过：≥0.7mmAl；
29 	2.2.9阳极最大热容量：≥150KJ200 KHU；
30 	2.2.10最大连续散热：≥300W ；
31 	2.2.11 X射线管电压：≥130KV；
32 	2.2.12灯丝电流：5.4A。
33 	X射线管套件
34 	2.2.13管套件电压：125kV；
35 	2.2.14接地高压1：62.5kV；
36 	2.2.15组件热容量：≥500kJ；
37 	2.2.16最大连续散热：≥140W；
38 	▲2.2.17加散热器最大连续散热：≥500W；
39 	2.2.18最小固有滤过：≥1.2mmAl/75kV；
40 	2.2.19附加滤过：≥0.3mmAl；
41 	2.2.20最小总滤过：≥1.5mmAl；
42 	2.2.21泄漏辐射测定负载因子：≥125kW/6mA；
43 	2.2.22距焦点1m最大漏辐射：≥20mR/h。
44 	线管高压
45 	2.2.23管电压：80kV-110kV；
46 	2.2.24管电流范围：1.0mA-9mA；
47 	▲2.2.25加载时间范围：≥18s，常规模式（连续控制）；
48 	2.2.26输出标称电功率：≥0.81kVA ；
49 	2.2.27输入电源电压 ：220V~ ；
50 	2.2.28输入电源频率：50Hz。
51 	2.3X射线成像探测器参数
52 	数字平板探测器
53 	2.3.1面板：单衬底非晶硅有源TFT/二极管阵列；
54 	2.3.2闪烁体选项：直接沉积CsI:Ti，GdS:Tb (Gadox) 2O2；
55 	★2.3.3像素矩阵 ：≥4318 × 4320；
56 	★2.3.4像素间距： ≥100μm；
57 	2.3.5放大器：用户可选择增益的低噪声asic；
58 	▲2.3.6模数转换器：≥16位；
59 	▲2.3.7图像传输时间：≥600毫秒；
60 	2.3.8板载存储器：≥1 GB DDR3、4 GB SDHC卡；
61 	2.3.9大小：≥430mm × 430mm（17”× 17”）；
62 	2.3.10活动区：≥432.0mm × 432.0mm；
63 	2.3.11外形尺寸：≥460mm（宽）×460mm（长）×15mm（高）；
64 	2.3.12外壳：前碳纤维；
65 	2.3.13有线数据I/F ：通过电力和通信系绳的GigE；
66 	2.3.14 X射线I/F：集成X射线触发控制自动曝光检；
67 	▲2.3.15极限分辨率： ≥5cm/mm；
68 	2.3.16典型MTF：RQA5为70%（1 cy/mm）、40%（2 cy/mm）、15%（4 cy/mm）；
69 	2.3.17典型DQE ：RQA5为75%（0 cy/mm）、60%（1 cy/mm）、40%（3 cy/mm）。
70 	3.防护系统
71 	3.1辐射防护总体由双电动侧移门和钢结构外壳组成；
72 	★3.2钢结构外壳，采用钢构骨架加挂钢板复合铅版（铅板采用医用防护标准）封焊制成；
73 	3.3配备监控摄像仪，关门后，应可随时监控机器内工作情况；
74 	3.4防护结构参数
75 	3.4.1外形尺寸：≥3100 × 2540 × 2800mm；
76 	▲3.4.2内部尺寸：≥2050 × 2050 × 2550mm；
77 	3.4.3双门尺寸：≥2122 × 1000 × 47mm；
78 	★3.4.4铅板厚度：≥4mm；
79 	3.4.5防护等级：≥4mmpb铅当量。
80 	4软件系统
81 	4.1模块化设计，不仅有利于软件本省的升级换代，同时方便其他系统的加入和集成，便于多工具联合应用，取得一加一大于二的成效；
82 	4.2各系统之间的通讯、远程通讯联系采用标准的HTTP通讯协议。可远程操控，可实现设备无人化操作，及实现云计算和大数据分析；
83 	4.3重建软件集投影数据预览、预重建、硬化矫正、感兴趣区域重建、数据重建、三维MPR渲染于一体的综合重建系统。使用户更加快捷、高效、方便的完成CT数据的重建及预览工作；
84 	4.4底层采用三维数据管理模式，有效提高系统数据的访问性能，并且采用单文档多视图模式，降低用户数据操作的复杂度，同时整合了基本的三维渲染功能，使用户能够在重建完成后无缝查看重建的三维结果和样品的内部结构，提高用户的操作效率；
85 	★4.5 CNC数控系统，可实现多方向（多轴）联动，并精准的一体化控制，及远程操控。优化算法，实现成像尺寸：≥17” x 17” (430mm x 430mm)； 3D成像范围：径向＞550mm，高度＞1350mm。图像分辨率：＞0.2mm；
86 	4.6双屏显示，便于控制，并同时掌控植物成像研究；
87 	4.7硬件参数
88 	4.7.1 工作站 1个；
89 	4.7.2 显示器 2个。
90 	4.8系统软件功能
91 	4.8.1建立植物档案；
92 	4.8.2植物信息和图像存档检索功能；
93 	4.8.3硬化矫正；
94 	4.8.4测量两点距离, 连续距离, 角度等，几何参数自动/手动提取；
95 	4.8.5视图及布局管理，冠状切面、矢状切面、轴向切面，3D图像可以同时在一个界面显示
96 	4.8.6局部360度切面连续显示；
97 	4.8.7图像处理（亮度调节、对比度调节、伽玛值调节、锐化），三维MPR渲染；
98 	4.8.8多种图像后处理功能：多样平面，垂直平面，样品姿态调整，重建姿态矫正；
99 	▲4.8.9具备曲面断层及作物侧位功能；
100 	4.8.10 3D 图像重建；
101 	4.8.11感兴趣区域重建；
102 	4.8.12数据重建。

	申购学院
	农学院

	预算金额
	850万元/台

	论证结果
	拟同意购买
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