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项目名称 分布式柔性智能制造系统联动管控理论与方法
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主要完成人

（职称、完成

单位、工作单

位）

1.屈挺（职称：教授、工作单位：暨南大学、完成单位：暨南大学）

主要贡献：项目负责人、项目总体研究方案设计者和组织者，创新提出云物联动架

构和分布式柔性智能制造系统的联动管控理论，系统性构建了分布式制造系统联动

理论框架、机制和优化方法，主导了分布式联动生产系统方法在企业的应用。重要

发现点 1、2、3 的核心完成人。

2.黄国全（职称：教授、工作单位：香港理工大学、完成单位：香港大学）

主要贡献：组织开展关于分布式智能制造系统联动理论与关键技术的先导性研究，

提出联动运作 4.0 的定义，并指导团队研究物联网技术驱动的物联制造系统多尺度

动态联动理论及使能技术。重要发现点 1、2、3 的核心完成人。

3.钟润阳（职称：助理教授、工作单位：香港大学、完成单位：香港大学）

主要贡献：系统性的构建了大数据驱动的制造系统联动决策信息架构，并提出基于

多维 RFID-Cuboid 模型的多时段、跨空间、全流程异构大数据模式下的最优目标预

测方法，相关架构和方法可对联动理论给予有效支撑。重要发现点 3 的核心完成

人。

4.李从东（职称：教授、工作单位：暨南大学、完成单位：暨南大学）

主要贡献：主要参与面向典型分布式制造系统类型的动态优化方法，指导团队完成

联动理论在多行业的企业应用。重要发现点 3 的核心完成人。

5.张凯（职称：助理研究员、工作单位：暨南大学、完成单位：暨南大学）

主要贡献：主要完成联动控制机制与基于多级自适应协调的智能制造系统联动运作

优化方法的研究。提出了定性“认知阈值理论”与定量“GA-DNN 大数据框架”双驱

动的跨域跨层级扰动影响评估体系，确定了动态性的实时等级与影响范围。重要发

现点 1、3的核心完成人。

6.李明星（职称：讲师、工作单位：暨南大学、完成单位：香港大学）

主要贡献：针对联动运作 4.0 的概念和定义进行了深入探讨，提出面向设备级的生

产系统联动运作方法。重要发现点 1、3 的核心完成人。

7.罗浩（职称：教授、工作单位：深圳大学、完成单位：深圳大学）

主要贡献：主要参与面向间歇式生产的生产-物流联动调度数学模型研究，设计建

立了联动调度准时性与同步性指标体系，并主导研发了多类面向物流运作领域的工

业可穿戴设备。重要发现点 3 的主要完成人。

8.郭洪飞（职称：教授、工作单位：内蒙古工业大学、完成单位：暨南大学）

主要贡献：主要参与三态分级引导、多段联动控制的优态运行控制方法研究。重要

发现点 3 的主要完成人。

9.闫勉（职称：副教授、工作单位：暨南大学、完成单位：暨南大学）

主要贡献：主要参与基于 MDO 的多单元联动协调优化方法研究，并完成多个企业应

用项目。重要发现点 3 的主要完成人。

10.聂笃宪（职称：副教授、工作单位：华南农业大学、完成单位：华南农业大

学）

主要贡献：主要负责面向广域复杂随机需求的分布式智能制造系统柔性结构联动配

置方法的研究，改进了 ALC 系统协调并成功应用在广域多级制造系统的结构配置问

题中。重要发现点 2 的核心完成人。
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